AC CHOPPERS (AC-AC KIYICILAR)
| i
FARUK KIZIL N v

Harran Universitesi HA R RAN

Elektrik Elektronik Miithendisligi Béltiimii/Sanliurfa UNIVERSITESH

Danisman : RUKNETTIN ISIK

AC-AC DONUSTURUCULER / AC
e tes KIYICILAR

T [ U U,

Tek Fazli Don. 3 Fazli Dén. fg ft;
[ | % -
Yiki Y Bagl Dén. Yiikii A Bagli Dén.

AC-AC Déniistiiriiciilerin Genel Ozellikleri

Ug : AC giristeki efektif faz gerilimi

fo : Frekans

qg : Faz sayis1

Uc : AC cikistaki efektif faz gerilimi, Uc¢ = f(a)

Ucmax : Maksimum AC cikis gerilimi,

a=0= Uc¢=Ucmax = Ug

a : Faz Kesme veya Faz Kontrol acis:

: Gecikme Acis1 veya Tetikleme Gecikmesi

U1l =U2 = U3 = Ut : Efektif Faz Gerilimi

U12 = U21 = U13 = Uh : Efektif Fazlar Arasi1 Gerilim
: Ufm : Faz Gerilimi Maksimum Degeri

AC Kiyicilarin Temel Kontrol Ozellikleri Uhm : Hat (Fazlar Arasi) Gerilimi Maksimum Degeri
F'az Kontrol Devreleri, temel olarak bir AG genlumn Sfir AC-AC donusturtculerde, frekans ve faz sayisi sabit olmak tizere, efektif cikis geriliminin

Noktalari ile Pozitif ve Negatif 3 u o B LA ghSEeaA TR oy i .
PRI R e el e o kontrolii yapildiginda, bu dontistiiriiciiye AC Ayarlayici veya AC Kiyici denilmektedir.

ayarlanabilen biri Pozitif ve digeri Enerjinin kontroli degil de sadece anahtarlanmasi veya acilip-kapatilmasi amaclandiginda ise,
Negatif olmak iizere 2 sinyal iiretir. Dogrultucu ve AC devreye Statik AC Salter denilmektedir. Endiistride ¢cok yaygin olarak kullanilan dontstiirict
kiyicilarda, Pozitif Sinyal ilgili fazin turudir.

Pozitif Elemanina ve Negatif Sinyal 1lgili fazin Negatif Temel Ozellikleri

Elemanina verilir. Ornegin, yukaridaki

AC kiyic: temel devre semasinda, ul gerilimini algilayan faz * Kontrol lineer degildir.

kontrol devresi, bu gerilimin + ve - - Faz Kontrol Yontemi 1le kontrol saglanir.
yari peryotlarinda olmak tizere 2 sinyal Giretmekte, bu » Cikig gerilimi sabit frekans altinda
sinyallerden + olani T1 ve — olan1 T4 efektif olarak kontrol edilir.

tristorinin tetiklenmesinde kullanilmaktadir.
Triyak, bilindigi gibi ters-paralel bagli 2 tristore
esdegerdir. Ancak, sadece bir sogutucu ile

- Hem sebeke hem de yiik tarafinda
yiuksek degerli harmonikler olusur.

sadece bir kapiya sahiptir. AC kiyici devrelerinde, triyakin * Dogal komititasyonludur.
glicinin yettigl yere kadar, ayni faza - Tristor veya triyaklar ile
ait ters-paralel bagh 2 tristor yerine daima bir adet triyak gerceklestirilir.

kullanilmaktadir. Béylece, AC
kiyicilarin maliyeti diismekte ve kontrolii kolaylagsmaktadir.
Bir faza ait + ve — sinyallerin her

Baslica Uygulama Alanlari
- Biitiin omik ytiiklerde (firin, 1sitica,

ikisi de, o faza ait triyakin kapisina uygulanmalidir. Bu durum lamba gib1) gli¢c kontrolu
da, yukarida verilen triyakli temel - Vantilator karakteristikli kiiciik guicli
devre semasinda gorilmektedir. AC motorlarda (fan, pompa,

Endistriyel olarak, AC kiyicilar 1s1 ve 1s1k kontrolii amaciyla

k .o . . h k 1"
daha cok omik yiiklerde ompresor gibi) hiz kontroli

- Statik AC regiilatorlerde gerilim

kullanilmaktadair. 3

AC kiyicilar, buitiin giic elemanlarimin stirekli sinyallerle kontrolt

tetiklenmesi veya yine buitiin gugc - Statik AC salterlerde devreyi acma
elemanlarinin daima a = 0 olarak tetiklenmesi ile AC ve kapama

Salterler olarak kullamilmaktadar.

AC salterlerde, devreye giris ve cikigslarda, AC sebekeden
gecicl harmonikler ¢ekilir. Bunu

onlemek icin Sifir Gerilim Salteri kullanilir. Sifir Gerilim
Salterleri, daima (+) yarim dalganin

basinda devreye girer ve (-) yarim dalganin sonunda devreden

- Statik reaktif giic kompanzasyonu

cikar.
et : Sl PROF.DR.HACI BODUR
AC kiyicilarda, kesme acis1 a ile giic kontrolii yapildig: stirece,
yik omik dahi olsa sebekeden YILDIZ TEKNIK UNIVERSITESI FEN BILIMLERI ENSTITUSU
reaktif giic cekilir ve daima harmonikler olusur. Bu mahsuru POWER ELECTRONICS
en aza indirebilmek i¢in, sadece POST GRADUATE 2010

omik yiiklerde Dalga Paketleri Yontemi ile gii¢ kontroli IEEE XPLORE

yapilir. Bu yontemde, 6rnegin, AC

sebekenin 10 tam peryodu bir kontrol peryodu olarak secilir. 10
peryot icerisinde ylike

uygulanacak olan tam peryot sayisi degistirilerek glic kontrolii
saglanir. Ornegin, kontrol oran

3/10 1¢in, sebekenin 10 peryodundan 3’1 ylike uygulanir. Bu
yontem motor kontroliinde

kullanilamaz.
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