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GIRIS ve ya OZET BOLUMU

GPS (Kuresel Konum Belirleme Sistemi), uydu sinyallerini kullanarak nokta konum
koordinatlarini tam olarak belirler, boylece dunyanin her yerinde, bircok bilimsel
alanda uygulama alani bulmustur.Bu projede bulundugumuz yerin konumunu arduino ve
gps modulu kullanarak bulacagiz.

Proje resmi:

Projemiz bircok alanda kullanilmaktadir.Projenin kullanim amacin1 birkac madde
halinde soyle siralayabiliriz.

1)Alzheimer hastalarn kayboldugu zaman bu cihaz sayesinde hemen yerini tespit edip
hastay1 bulabiliriz.

2)Mahkemelerin ceza verdigi adamlarin karisindan uzak durmasi icin adama taktig:
cihaz konumu bildirir. Boylelikle adam karisina yaklasamaz ve herhangi bir zarar
veremez.Yapilan arastirmalara gore bu cihaz bircok kadinin hayatini kurtarmistir.

3)Hirsizlik olaylarinin yasanmamasi icin kullanilir.Ozellikle arabalara bu cihazi
koydugumuzda arabamiz calinsa konumunu rahatlikla bulup arabamiza tekrar sahip
olabiliriz.

4)Adres bulmak icin kullanilir.Ornegin bilmedigimiz bir yere gidiyorsak orada bulunan
herhangi bir sahis bize oranin konumu bildirirse adrese rahatlikla ulasiriz.

5)Anneler cocugunu kaybetmemesi icin kullanmilir. Cocuklar kayboldugunda bu cihaz
sayesinde yerini kolaylikla tespit edebiliriz.

6)Askeri alanda kullamlir.Silahlarin belirlenen koordinatlara gore hedeflenmesi hata
olmasini engeller.

Malzemeler

1) Arduino Uno

2)GPS Modiliu (GY-NEO6MV2)
3)Breadboard

4)Disi - Erkek Dupont Kablo

Sekildeki devreye gore kablolar kullanarak cihazlar birbirine
baglanir. Arduino kodu yiikledigimiz zaman cihaz calismaya baslar
ve bulundugumuz yerin konumu arduino seri port ekraninda
gorulur.
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GPS’in su andaki durumu ve gelismeleri goz onune alindiginda yuzyilin
en onemli ve etkili yontemi olacagi ongorulmektedir. Gelecekte sayilari
artan uydular ile navigasyon, olcme ve zaman belirleme konulan
kolayca cozumlenecektir. GPS’in kullanilmasindaki olcme suresinin
kisalmasi ve ayni anda en az 4 uyduyla gozlem yapilabilmesi, olcu
sirasinda uc¢ boyutlu sonuc elde etme, noktalar arasinda gorus
zorunlulugunun olmamasi, gunun her saatinde gece ve glinduz olmak
uzere olcum yapilabilmesi, ayn1 anda konum , hiz ve zaman
bilinmeyenlerinin elde edilmesi nokta konum belirlemenin
santimetreler seviyesinde olmasi bu sistemini diger olcim
yontemlerinden daha etkili hale getirmistir. Bunlardan baska GPS
yonteminde noktalarin yatay konumu ile yukseklikleri birlikte
degerlendirilmektedir. Bu durum bilinen klasik yontemlere gore daha
ekonomik ve butunculdur. Koordinat ve yukseklik degerlerinin
birbirinden ayn olarak degerlendirilmelerine gerek yoktur. Gelecekte
GPS alic1 fiyatlarinin dusmesi ongorulmektedir. Alicilarin boyutlar
kiiculup, kanal sayilar artacaktir. Gelen verilerin degerlendirildigi
programlar gelisecektir. Gelistirilmis yazilim ve donanim bilesenleri
istenilen sonuclar1 cok daha hizli ve gercek zamanda verecektir. Verinin
gercek zaman transferi gelecekte ucuz ve kolay olacaktir.
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