EL HAREKETLERIYLE CALISAN ROBOT KOL
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GIRiS

Bu calismada el hareketleriyle calisan robot kol
yapilmistir. Kullanilan iki sensoér yardimiyla
elimizle verdigimiz dort komutu servo motorlar
araciligiyla diizenegi calistirir.Bu sekilde
kullandigimiz robot kollar: tip miithendislik ve
daha bir cok alanda kullanililmaya acik bir
tasarimlardir.
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» Servolar programlanabilir bir mile sahip olan kiigiik
cthazlardir. Servoya belirli kodlar gondererek bu milin
pozisyonunu istedigimiz acgida degistirilebiliriz. Giris
hattindaki kodlu sinyalimiz var oldukga, servo milin
pozisyonunu kodun istedigi sekilde sabit tutar. Kodlar
degistik¢e milin agisal pozisyonu da degisir.

» Projemizde kullandigimiz ADXL.345 sensorii  kiiciik,
diisiik giic tiikketimine sahip 3 eksende ¢ikis verebilen bir
acisal 1ivme oOlger sensortidiir. £16g'lik bir algilama alanina
sahip olup, I?C hatt1 lizerinden ve SPI hatti lizerinden ¢ikis
alinabilir.Kart izerinde dahili voltaj regiilatori
bulundugundan 3-5V arasi bir giris gerilimi ile beslenebilir.
Kart lizerinde bununla beraber iki adet kesme pini de
bulunmaktadir. Bu pinler, serbest diisiis, dokunma veya ¢ift
dokunma i¢in ayarlanarak ¢ikis vermesi saglanabilir.

SONUCLAR

Birinci servo; tiim robotu yatay eksende dondiirmek.

Ikinci ve iiciincii servolar birlikte; Robot Kol iist gdvdesini one ve
arkaya olmak tlizere dikey hareket ettirmek.

Dordiincii servo motor; tutucu parmaklari acip kapatma hareketini
yaptirmaktadir.

Bunlar1 sensorler yardimiyla alinan hareketi servolara iletilmesi
isieminde kolaylik saglarlar.
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