Insanlar giin boyunca ellerini
kullanmaktadirlar. Uretirken, tiiketirken;
sabitken, hareket halindeyken... Neredeyse
cllerimiz1 kullanmadan hicbir fiili tam
anlamiyla ger¢eklestiremiyoruz.

Bu projede amacimiz eli1 olmayan insanlarin
hayatini1 kolaylastirirken eli olanlara
fazladan bir el kazandirmaktir. Bu proje 1le
beraber insan elinin bile yapmakta
zorlandig1 bir ¢ok el, parmak hatta eklem
hareket1 yapilabilecek ve bu proje eli
olmayan insanlarin hayatin
kolaylastirmakla beraber eli olanlarin da
elinin her yere uzanmasina imkan
verecektir.

Uzaktan ameliyatlarda, kisith sartlardaki
acil yardim ¢alismalarinda, kimyasal madde
laboratuvarlar1 gib1 bir ¢ok yerde
kullanilabilecektir.

Robotik el yapilirken, ik1 amac
dogrultusunda hareket edildi.

Bunlardan 1lk1 hareketi el, parmak
diizeyinden eklem diizeyine indirmekti.
Boylece 1nsan elinin bile yapmakta
zorlandig1 hassasiyette robot el tiretimi
yapabilecektik.

Ikinci asamada ise eli, insan eline yakin bir
boyut kazandirmak 1¢in kii¢liltme 1slemler1
gergeklestirmekti.

Geriye kalan o eli estetik ve saglam sekilde
ayn1i formda ve ozellikte ¢cikarmaktir.
Ardindan da amaca uygun olarak kontrol
sistemi1 eklemektir.

kullanilda.

Boylece hareket hassasiyeti eklem diizeyine

indirgenmis oldu.

Kontrol arduino 1le saglanip kullanim

amacina gore degistirilebilir.

Proje sureci boyunca farkli modeller ve
yontemler denense de en 1y1 yontemin her
ckleme bir motor konmasi seklinde oldu.
Boylece her eklemde bir motor olacak
sekilde toplam 14 adet servo motor

Eklemelerde kullandigimiz servo motorlar
ile hareketi eklem diizeyine ¢ikardik.

Boyut olarak da insan eline ¢ok yakin bir
boyut elde ettik .

Uyguladigimiz  yontemle tim eklem
hareketlerini saglamakla beraber insan
eline yakin bir boyut yakalamis olduk.

Bundan sonraki asamalar sadece yapilan
robotik eli  farkli  amaclara  gore
gelistirmektir.

- Servo motorlar yerine mikro motorlar
kullanarak eli en 1deal boyutuna
ulastirmak

- Kullanilacak amaca gore farkli kontrol
sistemler1 eklemek

- Gucltnu mumkiin oldugu kadar sistem
uzerinde dagitarak basinci dengelemek.
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