VI SEVIYE OL CER
FIRAT PARLI-\K

_ oo

<
—

ercitec: NMiilhhond
N | = JI:

\ VJ «;;
O

P ‘ _a
e N o

Tronm

L4 | -

\’k| A K =

-

Proje icin yapilan teorik ve deneysel calismalar
sonucunda proje basari ile tamamlandi. Projede kullanilan
surahinin dibi ile ultrasonik sensor arasindaki uzaklik 19 cm
olarak koda tanimlandi, ayrica surahiye her su eklendiginde
ultrasonik sensor ile suyun ust kismi arasindaki mesafe koda
tanimlandi. Sonuc¢ olarak ‘19cm-Mesafe’ islemi de koda
tanimlandiginda suyun seviyesi ortaya cikti.
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Proje endustride ve sanayide cesitli amaclar icin
kullanilmak amaciyla tasarlandi. Sivi seviye kontrolune yeni bir
bakis acisi kazandirmak amaciyla sistemde ultrasonik sensor
kullanildi. Bu sekilde siviyla direkt temas halinde bulunmadan
sadece sivl yuzeyine ses dalgasi gonderip seviye kontrolu
saglanacaktir. Projenin en buyuk ozelligi temassiz seviye
kontrolun saglanmasidir.

Projede Arduino Uno, Ultrasonik Sensor ve LCD ekran
kullanildi. Sistemin maliyeti diger seviye kontrol cihazlarina gore
oldukca dusuktur. Ayrica bu sistem diger seviye kontrol
sistemlerine gore daha guvenilir ve daha teknolojik bir sekilde
kontrol saglamaktadir. Sistem sensor ile su arasindaki mesafey!
olgcer ve koda tanimlanan surahinin boyundan cikaran islemi
gercekler. Bu sekilde sonug olarak suyun seviyesi ortaya cikar.
Bu sonucu da LCD ekrana yazar. Bu sistem gunluk hayatta
bircok alanda sivi seviye kontrolu icin kolaylik saglayacaktir.

AVANTAJLAR

* Diger sistemlere gore bu yontem daha guvenilir olcum
yapmaktadir.

« Kullanimi daha kolaydir.

« Maliyeti dusuktur.

« Kullanilacak eleman temini kolaydir.
* Sivi ile temas etmeden olcum yapilir.

Bu projede ultrasonik sensorlerin algilama ozelliginden
yararlanilarak sivi seviye kontrolu yapmaktir. Ultrasonik sensor
le bu kontrolun yapilmasinin sebebi maliyetinin dusuk
kullanigli ve suya temas etmeden olcum yapabimektir. Bu
olcumde; Arduino Uno, ses dalgasi gondermek icin Ultrasonik
Sensor, mesafeyi gozlemleyebilmek icin LCD kullanilacaktir.
Gunluk hayattan bu projenin nerelerde kullanilacagina ornek
vermek istersek benzin tankerlerini gosterebiliriz. Bilindigi gibi
bu araclar tasidiklari yakitlardan dolaylr son derecede tehlikel
olabilirler. Yuklu miktarda yakita yaklasmak son derece tehlikel
olabilir. Ultrasonik sensor ile sivi seviye olcumu sayesinde bu
tehlike ortadan kaldirilabilir. Tankerin icine yerlestirilecek olan
sensor sayesinde tanker icindeki benzin seviyesi olculebilir.

Baska bir ornek vermek gerekirse baraj kanallarindaki su DEZAVANTAJI AR

seviyeside bu proje sayesinde olculebilir.

METOD

* Proje secimi
* Proje hakkinda bilgi toplama
 Algoritma olusturma

Sistem seviye kontrolunu daha onceden belirlenmis
bir referans mesafesine gore yapmaktadir. Sivi
doldurulacak tankerin cap!i burada onem tasimamaktadir.
Surahinin  yuksekligi  degisirse  sistemin  calismasi
bozulacaktir. Ultrasonik sensor ile surahinin dibi arasindaki
mesafe degiseceginden yazilim vyapilirken belirlenen

* Malzeme belirleme referans mesafesi sistemi yanlis calistiracaktir. Bu olay
* Malzeme satin alma surahiden sivi tasmasina veya slrahinin belirlenen sivi
* Programlama seviyesinden daha az bir miktarda sivi ile dolmasiyla
» Deneysel calismalar sonuclanacaktir. Ayni sekilde ultrasonik sensorun sivi

surahiye gore yuksekliginin degistiriimesi de ayni sonuclar
ortaya cikaracaktir.
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