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OZET

Bu proje, giiniimiizde amacina gore bircok farkl alanda
kullanilabilecek olan akilli bir kumbaradar.

Bozuk paray1 algilayip bu paralar: bir tiipte toplayacak olan bu
sistem her tlipte olan kurusun meblasinida hafizada tutacaktir.
Paranin sahte mi ya da gercek mi oldugunu veya para gercekten
kanala atildi mi gibi detaylar: kontrol etmektedir. Bu gibi
mekanizmalarda paranin boyutunu kontrol etmek i¢in yayli bir switch
kullanilmaktadir. Paranin sahtemi ya da gercek mi oldugunu anlamak
1cin 1se manyetik alan kontrolii yapmaktadir. Para gecisi kontroli ise
151k bariyeri ile kontrol edilmektedir. Bu gibi projeler genelde otomat
1cecek veya yiyecek makinalarinda kullanilmaktadair.

Ornek olarak otomat icecek ve yiyecek makinalarinda paranin ne
kadar atildigini ya da ne kadar para verilmesi gerektigini anlamak i¢in
miknatislar: ve sadece 1s1k kullaniliyor. 3 bolmeden olusuyor. Birinde
paralar tanimlaniyor, ikincisinde ayristiriliyor, ticiinciisiinde ise
yerlestiriliyor.

Bunun gibi bir ¢ok ige yarayacak érnekleri olan bir proje akilli
kumbara.

Bu projemizde kumbaramizda otomat sistemi gibi bolmelerden
olusmaktadir. Ilk bolmesinde bakir bobinler, 151k yayan diyotlar ve
sensoOrler bulunmaktadir. Ikinci bolmede ise bir para ayristirma
sistemi bulunmakta. Para kumbaraya atildiginda olluktan gecerek dar
bir rampaya dusiyor ordan ilk bélmeye yuvarlaniyor, yuvarlanirken
1ki bakir bobinin arasindan geciyor. Bu bobinlerde de elektrik akimi
var. Bir bakir bobinden elektrik gectiginde o bir elektro miknatis olur.
Butin miknatislar gibi elektro miknatista bir manyetik alan yaratir.
Para bobinlerin arasindan gecerken bir manyetik alana dogru
yuvarlanir. Manyetik alandan gectiginde o alani bozmus oluyor. Ve
bliylik bir metal para kiiclik paradan daha ¢ok cabuk bozar. Artik para
bozucu para hakkinda 2 sey biliyor. Hangi tiir metalden yapildigi ve ne
kadar metal icerdigini. Makinanin bozuk parayr tam olarak
tanimlayabilmesi icin boyutunuda bilmesi gerekir bunun icinse 1181
kullaniyor. Diyot ve sensorlerin yanindan gecer. Tilplere ona gore
yerlestirilir.
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Servo motorlar génderilen kodlanmis sinyaller ile saftlari 6zel
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Projemizde sensoriin gorevi ise bozuk para boyut algilayici bu N e @ ;E s !
sensor yayli 6 adet butondan olusmaktadir. Paranin boyu Vel - i 1 ] 1 | T .
buytidiikce 5 kurus ile 1 liranin boyutuna baglh olarak devreye | - e
girecek. Ikinci olarakta manyetik alan 6l¢iimii halefect sensor
kullanilarak paranin sahtemi ya da gercek mi oldugu anlasilacak.
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girilecek,

e Manyetik alan 6l¢iimii yapilacak,

e Paranin kanaldan gecti mi ya da geri ¢ekilmesi ir ledler ve 151k
bariyerleri sayesinde anlasilacak,

e Ardunio ile sensorler haberlestirilecek,

e Para gercek ve kanaldan gecti ise hafizaya alacak,

e 5 farkli tiip olacak(5 kurus,10 kurus,25 kurus, 50 kurus ve 1 tl),

e Bu tiilerde biitlin paralar ayr1 ayr1 birikecek,

e Rs232 ve bluetooth yardimi ile paranin miktar1 sorgulanabilecek,

e 5 adet servo motor kullanilacaktir.




