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Dersin Amaci

Bu dersin amaci ileri gii¢ elektronigi uygulamalarinda temel prensipler
ve ana konular agiklanacak ve gii¢ elektronigi sistemleri ile alt
sistemlerinin analiz, tasarim ve uygulamalari igin teorik ve pratik
bilgiler kazandirilacaktir.

Dersin Ogrenme Ciktilari ve Alt
Beceriler

Bu dersin sonunda &grenci;

1-Gii¢ elektronigi devrelerinin ¢aligma ilkeleri, kaynaga ve yiike gore
davranis 6zelliklerinin iyilestirilmesini 6grenir

2-Dogrultucularda gilic faktdriinii iyilestirme, eviricilerde 6zel
modiilasyon tekniklerini 6grenir

3-Gilig elektronigi devre modelleri ve gegis fonksiyonlarmin elde
edilmesini 6grenir.

4-Giig elektronigi sistemlerinde modern kontrol yontemleri ve
donanimlarini dgrenir.

Dersin Icerigi

Gig elektronigi sistemleri ve yari iletken gii¢ anahtarlarina genel bakais.
Gili¢ elektronigi sistemlerinin bilgisayar benzetimi, Anahtarlamali
eviriciler, Anahtarlamali  eviricilerde  anahtarlama  ydntemleri,
Rezonans ¢eviriciler, Anahtarlamali dogru akim gii¢ kaynaklari, Giig
elektronigi devreleri ile motor siiriis uygulamalar1 DA Motor Siiriis
devreleri, Asenkron ve Senkron Motor Siiriis Sistemleri, Konut ve
sanayi uygulamalari, Elektrik sebekesindeki Uygulamalar, Giig
elektronigi sistemleri ile sebeke arayiiziiniin iyilestirilmesi, Sondiirme
devreleri, Kap1 ve baz siirme devreleri

Haftalar Konular

1. Gig elektronigi sistemleri ve yari iletken gii¢ anahtarlarina genel bakis

2. Gig elektronigi sistemlerinin bilgisayar benzetimi

3. Anahtarlamal1 eviriciler

4. Anahtarlamal1 eviricilerde anahtarlama yontemleri

5. Rezonans geviriciler

6. Anahtarlamali dogru akim gii¢ kaynaklari

7. Ara sinav

8. Gig elektronigi devreleri ile motor siiriis uygulamalar1 DA Motor Siiriis devreleri




Asenkron ve Senkron Motor Siiriis Sistemleri, Konut ve sanayi uygulamalar1

10. Elektrik sebekesindeki Uygulamalar

11. Gig elektronigi sistemleri ile sebeke arayiiziiniin iyilestirilmesi
12. Sondiirme devreleri

13. Kap1 ve baz siirme devreleri

14, Proje sunumlari

Genel Yeterlilikler

Bu dersin sonunda 6grenci; ileri giig elektronigi konusunda temel kavramlari edinme ve kullanabilme,
Anahtarlamali1 eviriciler, Rezonans ¢eviriciler, Asenkron ve Senkron Motor Siiriis Sistemleri, Gii¢ elektronigi
sistemlerinin bilgisayar benzetimi, Anahtarlamali dogru akim gii¢ kaynaklari, Gii¢ elektronigi devreleri ile motor
stirlis uygulamalart DA Motor Siiriis devreleri konularinda yeterli bir duruma geleceklerdir
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Degerlendirme Sistemi

Arasinav: %40
Final: %060
Biitiinleme:
PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM KAZANIMLARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 |PC2 |PC3 |PC4 |PC5 |PC6 |PC7 |PC8 |PCY9 | PCl10 | PC11 | PC12 | PC13
OK1 4 4 5 4 4 4 3 3 1 3 1 1 4
OK2 5 4 5 4 4 4 3 3 1 3 1 1 5
OK3 5 4 5 4 4 4 3 3 1 3 1 1 5
OK4 4 4 5 4 4 4 3 3 1 3 1 1 4
OK: Ogrenme Kazanmimlar1 PC: Program Ciktilar
Katki | 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
Program Ciktilar1 ve lgili Dersin iliskisi
Ders PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PCY9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13
Ellls:;irgri;1 4 | 4 | 5 | 4| 4| 4| 3|31 3 1 1 4




