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On kosul Dersler

Dersin Dili Tiirkce

Dersin Tiirii Se¢meli

Dersin Koordinatorii

Dersi Veren

Dersin Yardimcilar:

Dersin Amaci

1. Ogrencilere bilgisayar kontrollii sistemlerin temel ilkelerini 6gretmek

2. Bir sistemin ayrik zamanli modelinin nasil elde edilecegini ve bilgisayar
kontrollii bir sistemin davranis analizinin nasil yapilacagi konusunda gerekli
becerinin kazandirilmasi

3. Kontrol sistemlerinin analiz ve tasarimi ile ilgili bilgilerin bilgisayar kontrollii
sistemlere nasil uygulanacagi konusunda beceri kazandirmak

4. Bilgisayar kontrollii sistemlerin tasariminda bilgisayar destekli tasarim
tekniklerini 6gretmek

Dersin Ogrenme Ciktilar1

Bu dersin sonunda 6grenci;

1. Bilgisayar kontrollii sistemlerin temel ilkelerini bilecektir

2. Sistemlerin ayrik zaman modellerini elde etmeyi ve davranigini analiz
edebilecektir

3. Siirekli kontrol sistemleri i¢in gelistirilmis analiz ve tasarim yontemlerinin ayrik
zamanli sistemlerinin analiz ve tasariminda kullanmayi bilecektir.

4. Dijital kontrol sistemlerinin tasarim yontemlerini ve islemciler ile gergeklemeyi
bilecektir.

5. Bilgisayar kontrollii sistemlerin bilgisayar destekli analiz ve tasarimini yapmay1
O0grenmis olacaktir

Dersin Igerigi

Bilgisayar kontrollii sistemlerin tanitilmasi. Ornekleme ve tutma islemi, A/D ve
D/A geviriciler, Siirekli sistemlerin ayrik zamanli modellerinin elde edilmesi; Fark
denklemleri z-doniigiimleri ayrik transfer fonksiyonlari. Kararlilik ve zaman domeni
davranig analizi. Dogrudan dijital kontrol sistem tasarim yontemleri; geometrik yer
egrisi kullanarak tasarim. Dijital kontrol sistemlerinin frekans domeni analizi ve
frekans domeninde tasarim. Siirekli kontrolorlerin ayrik yaklagiklarinin bulunmasi
ve dijital PID tasarimi. Duyarlilik bozucu giderme dayaniklilik 6zellikleri.
Benzetim ve gergekleme problemi.

Haftalar

Konular

Bilgisayar kontrollu sistemlerin tanitilmasi

Ornekleme ve tutma islemi

A/D ve D/A geviriciler

Siirekli sistemlerin ayrik zamanli modellerinin elde edilmesi

Fark Denklemleri

Z-doniistimleri ayrik transfer fonksiyonlar

Ara smnav

Dogrudan dijital kontrol sistem tasarim yontemi- G.Y.E ile tasarim
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Kararlilik ve geometrik yer egrisi ile davranig analizi
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Dijital kontrol sistemlerinin frekans domeni analizi
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Dogrudan dijital kontrol sistem tasarim yontemi —Frekans tanim bolgesinde
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Strekli kontroldrlerin ayrik yaklasiklarinin bulunmasi ve PID kontroldrlerin ayrik zaman
karsiliklar
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Duyarlilik bozucu giderme dayaniklilik 6zellikleri
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Bilgisayar ile benzetim ve kontrol algoritmalarinin islemcilerde gerceklenmesi

Genel Yeterlilikler

Stirekli zamanl1 bir sistemden ayrik zamanli bir sisteme doniisiim ve ayrik zamanl sistemlerin bilgisayar
ortaminda kontrolii konusunda temel bilgilere sahip olma.
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Degerlendirme Sistemi

Ara Simav :40 %

Final 1 60%
Biitiinleme:
PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM KAZANIMLARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PCS8 PC9
OK1 4 5 3 3 4 5 5 4 4
OK2 4 5 3 5 4 5 3 5 4
OK3 4 5 3 3 5 5 5 4 2
OK4 4 5 3 4 4 5 3 5 3
OK: Ogrenme Kazamimlar1 PC: Program Ciktilar
Katki | 1 Cok Diisiik | 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
Program Ciktilar ve ilgili Dersin iliskisi
PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9
Bilgisayar Kontrollii 4 5 3 3 4 5 5 4 4
Sistemler







