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Dersi Veren

Dersin Yardimcilar:

Dersin Amaci

Giinimiizde; elektrik makinelerinin kontroliinde, endiistride siklikla karsilagilan
degisken hizli siiriicii sistemlerinin tanitilmasi.

Dersin Ogrenme Ciktilar
ve Alt Beceriler

Bu dersin sonunda 6grenci;

1. Temel matematik, fen ve Elektrik Miihendisligi hakkinda bilgi ve

uygulamaya aktarir.

Istenen bir Elektrik Miihendisligi devre, sistem veya siirecini tasarlar.

3. Istenen bir Elektrik Miihendisligi deneyini, tasarlama, yapma, sonuglarini
analiz etme ve yorumlama yeteneklerini kazanir.

4. Elektrik Makinalarinda ve benzer sistemlerde kullanilan siiriicii
sistemlerini ve ¢alisma prensiplerini bilir.

N

Dersin I¢erigi

Enerji verimliliginde siiriiciilerin 6neminin agiklanmasi, asenkron motorlara yol
verme yoOntemlerinin agiklanmasi, asenkron motor siiriiciilerinin genel tanimi,
yapist ve ¢alisma prensibinin agiklanmasi, asenkron motor kontrol yontemlerinin
incelenmesi, skaler ve vektorel kontroliin agiklanmasi, ACS350 siiriiciisiiniin yapist
ve kullanici arabirimlerinin tanitilmasi ve ACS350 uygulama makrolariin
anlatilmasi, ACS800-04 ve ACS800-11 siiriiciilerinin yapilar1 ve kullanict
arabirimlerinin tanitilmasi, asenkron jeneratoriin sebekeye senkronizasyonu.

Haftalar Konular
1. Enerji verimliliginde siiriiclilerin 6neminin agiklanmasi
2. Asenkron motorlara yol verme yontemlerinin agiklanmasi
3. Asenkron motor siiriiciilerinin genel tanimi, yapisi ve ¢aligma prensibinin agiklanmasi
4. Asenkron motor kontrol yontemlerinin incelenmesi ve skaler ve vektorel kontroliin agiklanmasi
5. Asenkron motor kontrol yontemlerinin incelenmesi ve skaler ve vektorel kontroliin agiklanmasi
6. ACS350 siiriiciisiiniin yapist ve kullanici arabirimlerinin tanitilmasi ve ACS350 uygulama
makrolarinin anlatilmasi
7. Ara sinav
8. ACS350 siiriiciisiinde “Standart Makro” ve “3 Kablolu Makro”
9. ACS350 siiriiclisiinde “Degisimli Makro” ve “Motor Potansiyometresi Makrosu”
10. ACS350 siiriiciisiinde “Manuel/Otomatik Makrosu”
11. ACS350 siiriiciisiinde “PID Kontrol Makrosu”, ACS350 siiriiciisiinde “Moment Kontrol Makrosu"
12. ACS800-04 ve ACS800-11 siiriiciilerinin yapilart ve kullanici arabirimlerinin tanitilmasi
13. Asenkron jeneratoriin sebekeye senkronizasyonu




14, Donem sonu sinavi (Final)

Genel Yeterlilikler

1. Asenkron motor siiriiciilerinin genel ¢aligma prensibini bilir.
2. Siiriiciilerin farkl1 kontrol yapilarini anlar.
3. Ozel olarak belirlenmis ACS350 siiriiciisiinii kullanabilir ve programlayabilir.

4. Bir mithendislik uygulamasi i¢in uygun siiriicii se¢imini ve konfigurasyonunu yapabilir.

Kaynaklar

1. S. K. Sul “Control of Electric Machine Drive Systems”, Wiley-IEEE Press, 2011.

2. Notes for an introductory course on electrical machines and drives.

Degerlendirme Sistemi

Ara Simav :40 %

Final 1 60%
Biitiinleme:
PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM KAZANIMLARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9
OK1 4 2 2 1 3 0 0 2 0
OK2 3 2 2 2 4 0 0 2 0
OK3 3 2 2 1 4 0 0 2 0
OK4 4 2 2 1 3 0 0 2 0
OK: Ogrenme Kazamimlar1 _PC: Program Ciktilar
Katki 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
PC1 PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9
Elektrik
Maldnalarinm 4 2 2 1 4 0 0 2 0
Siirtici
Sistemleri




