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Bu derste, Makine Ogrenmesi yontemlerinin teorik ve uygulamali
temelleri incelenerek Oriintii tanima problemlerine bu yontemlerle
¢Oziim bulunmasi amag¢lanmaktadir.

Dersin Ogrenme
Kazanimlari

Bu dersin sonunda 6grenci;

1) Oriintii tamimanin temel prensiplerini dgrenir.

2) Makine 6grenme yontemlerini tanir.

3) Oriintii tanima programlari gelistirme ve bunlar1 kullanma pratigi
kazanir.

4) Oriintii tanima tekniklerini problem ¢6zmek i¢in kullanma
yetenegi kazanir.

Dersin Icerigi

Ornek-Temelli Ogrenme; Danismanli ve Danismansiz Ogrenme;
Karar Agaclar1; Bayes Ogrenmesi; Yapay Sinir Aglar1: ileri-
beslemeli 6grenme ve hata geriyayilim; Destekleyici Ogrenme;
Basit Optimizasyon; Ogrenme Algoritmalarinin Degerlendirilmesi-
Karsilastirilmasi-Birlikte Kullanilmasi; Oznitelik Cikartma-Secme
ve Boyut Azaltma.

Haftalar Konular

1 Makine Ogrenmesine Giris, Temel Terimler, Damgsmanli — Danigmansiz Ogrenme, Veri
Hazirlama, Capraz Gegerlik, Asir1 Egitim

2 Uzakliga dayali gruplandirma, Benzerlik & Uzaklik, Uzaklik Olgiitleri, K-means kiimeleme, K-
NN siniflayict

3 Entropi, Karar Agaclari (ID3 ve C4.5 algoritmalari), Siniflandirma ve Regresyon Agaclari

4 Olasilik ve Kosullu Olasilik, Bayes Teoremi, NaiveBayesSiniflayici, Kategorik ve Niimerik
Veri

5 Dogrusal Regresyon, Coklu Dogrusal Regresyon, En Kiigiik Kareler Yontemi, Esikleme ve
Yarismali Siniflandirma

6 Yapay Sinir Aglarina Giris, Tek katmanli YSA’lar, Algilayici, Adaline, En Kii¢iik Ortalama
Kareler

7 Ara sinav

8 Geri-yayilim Algoritmasi, Cok Katmanli Algilayici, Egitimi Durdurma Kriteri

9 Takviyeli Ogrenme, Q-Ogrenme, TD-Ogrenme, Ogrenen Vektér Parcalama (LVQ) Aglar,
LVQ2, LVQ-X

10 Haritalama, Capsal Tabanli Fonksiyonlar (RBF), RBF Aglar

11 Lagrange Yontemi, Lagrange Katsayist ile optimizasyon, Destek Vektér Makineleri (SVM),
Karesel (Quadratic) Programlama

12 Ozellik Cikartma ve Segme, Boyut Azaltma, Principal Component Analysis (PCA),
LinearDiscriminant Analysis (LDA)

13 Egri uydurma kavrami ve MATLAB uygulamasi.

14 MATLAB makine 6grenmesi araglari

Genel Yeterlilikler

Algoritma tasarimi yapabilmek, programlama dili ile yazilim gelistirebilmek, genel matematik ve istatistik
kavramlarini anlamig olmak.
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Degerlendirme Sistemi




| Ara Smav : % 40 Final : % 60

PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENiM KAZANIMLARI iLiSKiSi TABLOSU
PGl | PG2 | PG3 | PG4 | PC5 | PC6 | PC7 | PGC8 | PC9 | PC10 | PG11 | PC12 | PG13
OK1 5 5 5 5 4 4 4 5 5 4 4 4 4
OK2 5 4 4 4 4 3 3 3 5 4 5 5 5
OK3 5 5 5 5 4 4 4 5 5 4 4 4 4
OKa 5 4 4 4 4 3 3 3 5 4 5 5 5
OK: OgrenmeKazanimlari  PC: Program Ciktilari
KatkiDiizeyi | 1 CokDiisuk 2 Dusuk 3 Orta 4 Yiksek 5 CokYiiksek
Program CiktilariveilgiliDersiniliskisi
PGl | PG2 | PG3 | PG4 | PG5 | PC6 | PC7 | PG8 | PC9 | PC10 | PG11 | PC12 | PC13
MakineOgrenmesi 3 3 5 4 4 4 ) ) ) 4 ) 4 4




