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AIAC hakkinda

Yontem ve
Teknikler

Proje; giris birimi olan kamera ve

otonom arac teknolojisine giris yapip gercek otonom
araglar seviyesine gelmek adina temel yapi ile
baslayan bir proje gelistiriyoruz.

Bu proje ile yolu takip eden ve trafik isiklarini tespit
edip ne yapacagina karar veren bir otonom arac
prototipi gelistirip, kazalari en aza indirmek
hedeflenmektedir.

ultrasonic sensorler, islem
birimi olan Bilgisayar, Raspberry
Pive Arduino, cikis iinitesi olan
RC araba kontrol iinitesi olmak
lizere 3 alt sistemden
olusmaktadir. Projede kullanilan
teknik; deneyimden yararlanma
metodu olarak yapay sinir ag:
tasarlanmistir. Bu ¢6ziim
uzaktan kontrol aracinin belirli

e _' Neden AIAC? bir yolda sabit ve seyir

halindeyken yoldan disar:
Arac teknolojilerinde siiriiciisiiz arac R YO dan disa
modeline gegisin, gectigimiz birkag yil ¢ikmamasi ¢oztim olarak kabul

icerisinde oldukca hizlandigini gérmekteyiz. edilmistir.
Ulkemizde de hem akademik olarak hem de bu
konuda yeterli caligmanin yapilmadig:
gbzlemlenmistir
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AIAC'ta yenilik Bilesenler
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Projemizde kullanacagimiz otomatik trafik 15191 ( , -vi ~ |:_l
tespiti 6zelligi yabanci firmalar tarafindan ne kadar
kullanilmis olsa da bélgemizde bu konu ile ilgili
yeterli calisma yapilmadid: tespit edilmistir. Bu
baglamda projemiz, otonom araclar acisindan

Raspberry Pi Arduino RC-Car Bilgisayar

bolgemizde bir yenilik teskil etmektedir. Projedeki Danisman: Dog. Dr. i. BERKAN AYDILEK
benzerlikler, diger otonom araclarda yer alan Fatih iLGEN

ozelliklere paralel olarak eylem gostermektedir. Halit SEN.
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