Joystick tzerinden kontrol edilebilecek olan
robot kol projesi ile is kazalarinin minimum
seviyeye inmesi ve ig yukinu azaltmak igin uzaktan
kontroli saglanmaktadir. Gelisen teknoloji ile
birlikte akill sistemlerden istifade ederek hayatin
birgok noktasinda kullanim alanini genisletmek ve
insanlara daha fazla fayda saglamak

amaglanmaktadir.

MATERYAL

Tower Pro SG90 servo motror: piyasada bulabileceginiz en
ucuz servo motorlardan biridir. Bir cismin konumunu kontrol
etmek icin servo motorlardan faydalaniyoruz. Bu cismin
konumunu kontrol edebilmemiz igin belirli bir torka
ihtiyacimiz var. 9 gram agirhgindaki bu kiiciik SG90 servo
motorlari, 4,8 VV'da 1,80 kg-cm tork saglayabiliyor. 4.8V'da,
servo hizi 0.12 sn/60°‘dir. Tim bu &zellikler bu kiigiik plastik

kutu igin gergekten etkileyicidir.

Arduino UNO Genel Ozellikleri

* Mikrodenetleyici: ATmega328 islemcisi kullaniliyor.

* Besleme Voltaji: 7-12V arasinda bir voltaj degerinde
besleyebilirsiniz.

 Calisma Voltaji: 5V

o Girig-Cikis Pinleri Sayisi: 14 adet dijital pini mevcuttur. Bunlardan 6
tanesi PWM olarak kullanilabilir. 6 pinden 8 bitlik analog sinyal ¢ikisi
elde edilebilmektedir.

* Pinlerdeki Akim: 5V da 40mA, 3.3V da 50mA olmaktadir.

joystick : Joystick, esasen kontrol gubugu
anlaminda ,video

oyunlarinda konrolsistemini olusturan,oyunu
oynatan ve modeline gore giris,cikis ve algilama

fonksiyonu olan Kontrol aracidir.

bloklar
Android

ile!

App Inventor: MIT tarafindan gelistirilen ve

“strtkle-birak”  mantiginda  programlanabilen

uygulama gelistirme programidir.

Arduino IDE: Arduino IDE, arduino kitleri igin gelistirdigi;
komutlarin yazilmasina, derleme isleminin yapilmasina ve
son olarakta derlenen kodlari dogrudan (Bilgisayarin USB
portuna bagl olan) Arduino kite yiiklenmesine olanak

saglayan yazilim gelistirme platformudur.

Sekil 1. 3D printer ile basilmis robotkol ve servo motorlar
(demonte)
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Sekil 3. Robotkol projesinin eletronik devresi

Mekanik kissmda 3D printer ile tasarlanmis g eksenli ve
tutma islevini yapabilen robotkol ve bu kola hareket
kazandiran servo motorlar bulunmaktadir. Akill telefon

arayliz programiile yonlendirilen servo motorlarin
gorevleri sunlardir: e Birinci servo; tiim robotu yatay
eksende dondiirmek. o ikinci servo; Robot Kol tist
govdesini 6ne ve arkaya olmak tizere dikey hareket
ettirmek. » Ugiincii servo; st kolu asagiya ve yukariya
dikey hareket ettirmek. ¢ Dordiinci servo; tutucu
parmaklari acip kapatarak yatay hareket ettirmek.
Motorlar haricinde elektronik kissimda arduino karti temel
programi calistirmak amaciyla, voltaj regulatori servolara
saglanan giicli karsilamak amaciyla ve bluetooth modiil
ise android cihazdan gelecek olan yon verilerini arduinoya
aktarmak amaciyla kullaniimigtir
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