BLUETOOTH KONTROLLU 3 EKSENLI ROBOTKOL

Android igletim sistemine sahip akilli telefonlar Gzerinden
kontrol edilebilecek olan robot kol projesi ile elektromekanik
ve akilli telefonlar gibi gok dnemli ikiunsurun birbirleriyle
haberlesmesi ve uzaktan kontroli saglanmaktadir. Akilli
telefonlar artik hemen her bireyin kullanmakta oldugu
sistemlerdir. Geligen teknoloji ile birlikte akilli sistemlerden
istifade ederek hayatin birgok noktasinda kullanim alanini
genigletmek ve insanlara daha fazla fayda saglamak

amagclanmaktadir.

Tower Pro SG90 servo motror: piyasada bulabileceginiz en
ucuz servo motorlardan biridir. Bir cismin konumunu kontrol
etmek icin servo motorlardan faydalaniyoruz. Bu cismin
konumunu kontrol edebilmemiz igin belirli bir torka ihtiyacimiz
var. 9 gram agirhgindaki bu kiigik SG90 servo motorlari, 4,8
V’da 1,80 kg-cm tork saglayabiliyor. 4.8V’da, servo hizi 0.12
sn/60°‘dir. Tim bu 6zellikler bu kiiglk plastik kutu igin
gercekten etkileyicidir.

Arduino uno : Arduino Uno’nun boyutu projelere goére en
standart olanidir. 14 adet dijital ¢ikis pini bulunmasi 14 farkh
dijital sensoériin ve uyaricinin kontrol edilebilecegi anlamina
gelmektedir. Bu da bir¢ok proje icin yeterli bir sayidir. Bu
dijital ¢cikislardan 5 tanesi PWM c¢ikisidir. Motorlarin hizi,
LED’lerdeki parlaklik seviyeleri gibi analog olarak kontrol

edilmesi istenen uyaricilar bu PWM pinleri ile kontrol edilir.

5V 3A Voltaj Regiilator Karti: DC-DC step-down voltaj
regulatoér karti Gzerinde anahtarlamali gerilim regulatéri olan
LM2596 entegresi bulunmaktadir. Regulator Gzerinden 3A'e
kadar akim akitilabilir. Girig gerilimi 4-35V arasi olup, ¢ikil
gerilimi sabit 5V'tur. Cok kolay kullanima sahip ve ylksek
performansli bu voltaj reguilatori karti bir cok hobi ve robotik
projenizde giris gerilimlerinizi ayarlamaniza imkan

vermektedir.

HC-06 Bluetooth Modiilii: Artik hepimizin elinde akilh
telefon mevcut. Ayni zamanda android uygulamamizi
kendimiz yapabiliyoruz. Yani telefonumuz ile birgok seyi
bluetooth Gzerinden kontrol edebiliriz. Evinmizdeki isiklari,
kapilari, perdeleri veya yaptigimiz devreleri kontrol edebiliriz.

Bu bluetooth moduillerinin kullanim alani ¢ok genis.

App Inventor: MIT tarafindan gelistirlen ve bloklar

ile “strukle-birak” mantiginda programlanabilen

Android uygulama gelistirme programidir.

Arduino IDE: Arduino IDE, arduino kitleri igin

gelistirdigi; komutlarin yazilmasina, derleme isleminin
yapilmasina ve son olarakta derlenen kodlari dogrudan
(Bilgisayarin USB portuna bagli olan) Arduino kite
yuklenmesine olanak sadlayan vyazilim gelistirme

platformudur.
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Sekil 1. 3D printer ile basilmis robotkol ve servo motorlarin
adim adim birlestirilmesi

41 FH

L T

fritzing

Sekil 3. Robotkol projesinin eletronik devresi

Sekil 4. Robotkol projesinin bitmis hali

Android telefondaki araylz programi araciligi robot kol
kontroli yapan bu projede; Android, Bluetooth ve Arduino
Uno teknolojisi birlikte kullaniimistir. Kullanimi kolay ve

seridir.

Robot kol Uzerinde bulunan servo motorlarin endustride
¢ok sayida kullanim alani vardir ve buna benzer sistemlerle
entegrasyonunu saglamaya

yonelik calismalar

yapilabilmektedir.

Akilli telefon ile robot kol projesinin kullanim alanlari:

* Akilli telefonlar ile kontrol edilebilen akilli ev sistemleri

* Akill telefon ile kontrol edilebilen hobby RC araglar,
dronlar, tekneler

* Akilh sistem tasarimlarindan telefonumuza geri bildirimler
saglamak

* Akilh telefonlar ile endustriyel uygulamalar gelistirmek

Mekanik kisimda 3D printer ile tasarlanmis ¢ eksenli ve

tutma islevini yapabilen robotkol ve bu kola hareket

kazandiran servo motorlar bulunmaktadir.

Akilli  telefon araylz programi ile yonlendiriien servo

motorlarin gérevleri sunlardir:
*Birinci servo; tum robotu yatay eksende dondirmek.

+ ikinci servo; Robot Kol {ist gdvdesini 6ne ve arkaya olmak

uzere dikey hareket ettirmek.

+ Uglinci servo; Ust kolu asa@iya ve yukariya dikey hareket
ettirmek.

* Doérdlincu servo; tutucu parmaklari acip kapatarak
yatay

hareket ettirmek.
Motorlar haricinde elektronik kisimda arduino karti temel

programi calistirmak amaciyla, voltaj regulatori servolara
saglanan gucu karsilamak amaciyla ve bluetooth modul ise
android cihazdan gelecek olan ydn verilerini arduinoya

aktarmak amaciyla kullaniimistir

- http://maker.robotistan.com/arduino-robot-kol/

Sekil 5. Robotkol projesini hazirlayan 6grenciler



	Slide 1

