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Bu proje kapsaminda ise engelden kacarak
yolunu bulan tlrde bir Engelden kagan robot
tasarlamak amaglanmistir. Engelden kacan
robot; DC motor siiriicli entegresi; arduino
yazilimi, servo motor kontroll, ultrasonik
algilama devresi gibi alt sistemlerden
olusmaktadir. Ardunio ile engelden kagan robot
tasanim projesi iki- agamadan olugmustur.
Donanim kismi; servo motorlar, sensér ve dc
motor, yazilim kismi ise; robotun karsilastigi
engellerle belirlenen algoritmalarla kargilik
vermesi igin arduinonun yazihminin yazilmasi

Robotik sistemler guin gectikge daha yaygin bir sekilde gunlik
yasamda ve endustriyel otomasyon uygulamalarinda yer almaya
baslamistir. Bu sistemler dogruluk, tekrarlanabilirlik ve hiz agisindan
onemli avantajlar getirdigi gibi ekonomik olarak da buyuk fayda
saglamaktadir. Bu sistemlerin gogu sabit bir tabana monte
edilmistir, kendi kendine yer dedistiremezler ve isin sisteme
getiriimesi gerekir. Bizlerin bugln bile basit olarak
tanimlayabilecegimiz engelden kagan robotlari 6nemli‘kilan sey, su
an yaptiklar| ve insanoglunun yaraticihgini kullanarak ilerde
yapabilecekleri iglerdir.

Engelden kagan robot sitemi giiniimiizde birgok alanda
kullaniimaktadir. Bunu motorlu tasitlarda 6rnegin seyir halinde engel
algilama, giinllik yasantimizda 6rnegin mobilyalara ¢carpmadan
gezinen elektrik stiplrgesi veya askeri alanda arazi sartlarinda
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gezinen robotun engel(mayin, tas blok vb.) algilamasinda e olarak ayriimistir.
kullaniimaktadir. e Tasarlanan robotun ana islevi soyle aciklanabilir:

Engelden kagan robot sahip oldugu ultrasonik
algilayici ile cevresindeki cisimleri algilayip
hareketini bu cisimlerin konumuna gore

- - diizenleyecektir.

Sekil 1. Engelden Kagan Robot i¢in devre sematigi

MATER

ARDUINO.UNO: -

Arduino.. Uno..‘nun. 14 tane. dijital giris . /. cikis.. pini. vardir.

Bunlardan 6. tanesi PWM cikisi olarak kullanilabilir. Ayrica 6 »
adet analog . girisi, bir .adet 16. MHz kristal . osilatri, USB
baglantisi,. power jaki (2.1mm),.ICSP. baslgi. ve reset butonu
bulunmaktadir. Arduino. Uno bir mikrodenetleyiciyi desteklemek
icin_gerekli bilesenlerin_hepsini_icerir. Arduino Uno_'yu bir U Bu projede arduino ile engelden kagan robot
bilgisayara _baglayarak, bir adaptér ile ya da pil ile gergeklestiriimis oldu.
calistirabilirsiniz. Sagdaki resimde Arduino Uno R3 ‘'lin kisimlari 0 Engelden kagan robot n kisminda bulunan Hc-Sr04
gosteriimektedir.

SERVO MOTOR:

Ultrasonik sensor, hareket dogrultusundaki cismi

algilayacak ve duracaktir:

Dc motor herhangi bir dc oyuncak motorundan farkli olmayan

g , . i 0 Bu andan itibaren roboton karar verme mekanizmasi
Gift miknatish bir statora ve firgall bobin rotora sahiptir. Motor

devreye girecektir.

mili1:200 ile 1:300 arasi ddnme oranina sahip bir digli sistemine

baglanir, bu sayede oldukga yluksek bir tork degerine ulasilir. 0 Sensorin oturdugu servo motor dénecek ve ultrasonik
ibi 0 sensorler robotun etrafindaki gizimlerin konumlarini
Servo motorun galisma prensibi, gelen darbe koduna gére Sekil 2. Arduino UNO : l(} e
konum degistirmektir: /Asagida verilen blok diyagrami, servo tarayacak ve alinan veriler mikrodenetleyici igerisinde
motorun gergeklestirdigi temel fonksiyonu gok iyi-agiklamaktadir. islendikten sonra robotun hareket yoniine karar verecek.

Istenen konum.ile servonun saftinin pozisyonu karsilastirilir, . . .
tenenkenumsle:sananynen RQRISYRPULKarsUAsY QO Sonug olarak robot ultrasonik sensérden gelen verilere

Kompensator.ise gelen bu bilgiyi diizenler ve servo motora giris .. . .
gore glizergahin: belirleyecek:

isareti olarak ayarlar. Motorun sanzimana bagh olmasindan

dolay! gikista diislik hizda bile yiiksek tork giicii elde edilir. Safta

bagli olan potansiyometrenin gorevi.ise.geri besleme sinyalini

saglamaktir.
HC-SR04 ULTRASONIK SENSOR
HC-SR04.Ses dalgalari siniflandiriimasinda 20Khz-1Ghz z < P = REFERANSLAR

araligindaki ses sinyalleri ultrasonik ses olarak tanimlanmistir.
http://hayaletveyap.com/arduino-ile-engelden-kacan-robot/
https://www.projehocam.com/engelden-kacan-robot-
frekansinda ultrasonik ses tretmektedir.Burada onemli olan uygulamasi/

Bizim sensorumiiz ve bir gok ultrasonik sensor 40Khz

sesin ylksekliginde belirleyici olan etken frekanstir.Ses Sekil 3. Projemizin eletronik devresi

yuksekse frekansta yuksektir.Ultrasonik ses sinyallerini insan

kulag algilayamaz.

LANYAZILIM VE PROGRAMLAR

Arduino IDE: Arduino IDE, arduino kitleri igin gelistirdigi;

komutlarin yazilmasina, derleme isleminin yapiimasina ve
son olarakta derlenen kodlari dogrudan (Bilgisayarin USB
portuna bagl olan) Arduino kite ylklenmesine olanak

saglayan yazihm geligtirme platformudur.




