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/ GiRiS \
Dronlarin giiniimiizde ki kullanimi gittikge

artmaktadir Artik yapilan her iste dronelar tercih

edilmektedir Kargo tasimaciligindan, savas silahlari

olarak kullanmanin yaninda daha bir ¢ok alanda

tercih ediliyor ve giin gegtikce artik dronelar daha da

kigultilmeye calisihyor. Clinki artik dronelar
eglencenin yani sira askeri alanlarda da
kullanildiklariigin ajan drone olarak
kullanimaktadirlar Bu dronelerin amaci listlerinde
bulunan ses ve gorinti alicilari sayesinde o an
yapilan ve konusulan her seyi canli olarak elde
edebilmemize olanak sagliyor Bunun igin drone

gelismekte ve daha da gelisecek ¢ok genis bir
wndm

KULLANILAN MALZEMELER
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pargasidir. Tim diger parcalar bu govde Uzerine
sabitlenir.

KONTROL KARTI : Kontrol karti, multikopter
drone’'umuzun “beyni” olarak
nitelendirebilecegimiz pargasidir. Bu kartlar
Uzerinde jiroskop ve ivmedlger sensérler bulunur.
MOTORLAR: Multikopterlerde kullanilan
motorlar, fircasiz DC motor olarak bilinen
motorlardir. Bu tipte motor kullanilmasinin
sebebi, firgasiz motorlarin fircali motorlara gére
¢ok daha verimli olmasi ve asinan parga sayisinin
az olmasindandir.

PERVANALER : Her motorun, 6zellikler listesinde
en uygun c¢alisacagi pervaneler belirtilir.
Multikopterlerde pervaneler cogunlukla saat
yonl (CW) ve saat yoninUn tersi (CCW) donecek
sekilde birlikte bulunur.

KUMANDA : Drone’umuzu ugurabilmemiz igin
tabi ki bir kumandaya ihtiyacimiz olacak. Bir
drone’u ugurmak icin en az 4 kanala sahip bir
hava araci kumandasi kullanmaliyiz.
BATARYALAR : Drone’larda kullandigimiz piller
lityum polimer tipteki pillerdir. Kisaca lipo batarya
da denir. Bu piller agirlik ve boyutlarina oranla
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GOVDE : Multikopterin bel kemigi diyebilecegimiz

/ CALISMA MANTIGI
Drone galisma prensibinden bahsedecek olursak

Quadcopterlerin ana gévdesi “+"” seklinden
olusmakta ve her bir ugta ise motor
bulunmaktadir. Sahip oldugu bu motorlar
sayesinde Uzerine takilan pervanenin hareket
etmesini saglayip kaldirma kuvveti olustururken
Quadcopterin havalanmasini ve kendi eksenin
yaninda baska yonlere hareket etmesini ve
rahathkla inis yapilmasini saglamaktadir. Bir
drone’u ugurmak icin en az 4 kanala sahip bir
hava araci kumandasi kullanmaliyiz.

oldukga fazla enerji verebilme yetenegine
sahiptir. J

Yukandaki resimde oldugu gibi Ornegin Drone icin

motorlarin ikisi saat yoniinde , diger ikisi ise saat
yoniiniin tersine donerek, multicopterlerin kendi

ekseni etrafinda kontrolsiiz donmesini engeller

/ SONUC \\
Tasarladigimiz bu proje sayesinde dronumuzu

daha kiigik boyutlarda (reterek daha dar
alanlarda calisma ve kamera sistemi ile elde
ettigimiz  gorintiyld isleyerek kullanmamizi
sagliyor. Mini boyutlarda yapti§imiz drone ile
calisma alani ¢ok kisith olan ve buyuk dronlarin
kullanilamayacagi durumlarda mini dronlara
ihtiyac duyulmaktadir.




