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On kosul Dersler

Dersin Dili

Tiirkge

Dersin Tiira

Se¢meli

Dersin Koordinatorii

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci

Robotlar hakkinda genel bilgi (robot nedir, degisik robot tipleri, v.s.),
hareket kontrol sistemi ve robot motorlarinin se¢imi, konum 6lgme ve
konum 06l¢lim duyargalarinin se¢imi, robot kinematigi gibi konularda
ogrencilere bilgi vermektir.

Dersin Ogrenme

Ciktilar

Bu dersin sonunda 6grenci,

1. Degisik yapidaki robotlarin hareket, kontrol ve is-zaman cizelgesi
yapilarini kavrar,

2. Robotlar i¢in motorlar1 ve konum 6l¢iim duyargalarinin se¢imini
gerceklestirebilme yetenegi kazanir,

3. Robotlarin uygulamasi amaciyla ekonomik analizi yapabilme
becerisini kazanr.

Dersin Igerigi

Ders kapsaminda, robotlar hakkinda genel bilgiler, hareket kontrol
sistemileri, konum kontrolii, hiz kontrolii, robot programlamasi, is-
zaman diyagramlari, robot tasariminin temelleri, robotlarin ekonomik
analizi, robotlarda 6zel konular (gérme, duyma, vs.) incelenir.

Haftalar Konular

1 Robotlar hakkinda genel bilgi (Robot nedir, degisik robot tipleri, v.s.)
2 Hareket kontrol sistemi

3 Konum 6l¢gme

4 Robot kinematigi ve homojen doniisiim matrisleri
5 Denavit-Hartenberg gosterimi

6 Denavit-Hartenberg Parametreleri

7 Ara smav

8 Robot statigi ve dinamigi

9 Robot kontrolu: Konum kontrolii

10 Robot kontrolu: Hiz kontrolii

11 Robot programlamasi

12 Is-zaman diyagramlar

13 Robot tasariminin temelleri

14 Robotlarin ekonomik analizi

Genel Yeterlilikler

Ogrenci, robotlar hakkinda bilgi sahibi olur. Robotlarin sistemleri, tasarlanmasi ve
programlanmasi konularinda bilgi sahibi olurlar.

Kaynaklar

Craig, J. J., (2005), Introduction to robotics: mechanics and control, Upper Saddle River,
Pearson Prentice Hall, London.

Degerlendirme Sistemi

Ara smav: % 40
Final: % 60
Biitiinleme:




PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE

DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU

PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PC9 | PCI0 | PCI1
0ocC1 5 4 5 4 5 3 3 4 3 4 5
0C2 3 3 4 3 4
0C3 3 2 3 4 3 4

OC: Ogrenme Ciktilar1  PC: Program Ciktilar
Katka 1 Cok Diisiik | 2 Diisik | 30rta | 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi

Program Ciktilar ve Tlgili Dersin fliskisi

Ders PCl | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PC9 | PC10 | PCl11

Robotlara
Giris 4 3 5 3 4 3 3 4 3 4 4




