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On Kosul Dersler

Dersin Dili Tiirk¢e

Dersin Tiirii Zorunu

Dersin Koordinatorii

Dersi Veren

Dersin Yardimcilari

Dersin Amaci Tarimsal islemlerin 6l¢iimiinde karsilasilabilecek gesitli 6lgiim ve kontrol cihazlari (sicaklik, basing, 1sil, nem )
tanitilacaktir.
Dersin Ogrenme Ciktilart Bu dersin sonunda égrenci;

1. Sicaklik, basing gibi fiziksel 6l¢timleri yapar,

2. Mekanik ve optik biiyiikliiklerin algilanma ve doniistiiriilmesini bilir ve yapar,
3. Olgme sistemlerinin statik ve dinamik karakteristiklerini bilir,

4. Hata kavramini bilir ve analizini yapar,

5. Algilayici ve doniistiiriiciilerin 6zelliklerini bilir.

Dersin I¢erigi Olgme sistemlerinin statik ve dinamik karakteristikleri. Hata kavramu, tiirleri ve analizi, simf kavrami. Analog ve
sayisal Ol¢l aletlerinin ¢alisma prensipleri. Giig ve enerji Olglilmesi. Algilayict ve doniistiriiciilerin statik ve
dinamik ozellikleri. Algilayict ve doniistiiriiciilerin galisma ozelliklerinin belirlenmesi. Sicakligin, mekanik ve
optik biiyiikliiklerin algilanma ve doniistiiriilme ilkeleri.

Haftalar Konular

1 Olgme ile ilgili temel tammlar, birim ve birim sistemleri

Sicaklik skalalari, sicaklik 6l¢tim yontem ve cihazlari

Sicakligin, mekanik ve optik biiyiikliiklerin algilanma ve donistiiriilme ilkeleri.

Elektriksel yontemlerle sicaklik 6l¢iilmesi

Basing 6lgme yontemleri, basing 6l¢me cihazlari

Basing 6lgme yontemleri, basing 6l¢me cihazlari

Ara smav

Olgme sistemlerinin statik ve dinamik karakteristikleri
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Olgme sistemlerinin statik ve dinamik karakteristikleri
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Hata kavramu, tiirleri ve analizi, sinif kavrami
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Analog ve sayisal 6l¢ii aletlerinin ¢aligma prensipleri
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Gii¢ ve enerji Ol¢iilmesi
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Algilayict ve doniistiriiciilerin statik ve dinamik 6zellikleri.
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Algilayict ve doniistiriiciilerin ¢aligma 6zelliklerinin belirlenmesi

Genel Yeterlilikler

1. Olgme kavramlarin agiklayabilir,
2. Fiziksel nitelikleri 6l¢ebilir,
3. Olgme sistemlerinde hata olusumunu tespit edebilir ve hata telafisini yapabilir.
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Degerlendirme Sistemi

Ara sinav: %40
Final: %60

Biitiinleme:
PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 | PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12
0OcC1 5 5 5 4 5 4 4 3 3 3 3
0cC2 5 5 5 4 5 5 4 4 3 3 3 3
[oYex] 5 5 5 5 4 5 5 4 3 3 3 3
0c4 5 5 5 5 5 5 5 4 3 3 3 3
0cCs 5 5 5 5 5 5 5 4 3 3 3 3
OC: Ogrenme Ciktilar1 PC: Program Ciktilari

Katki 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
Ders PC1 | PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PC8 PC9 PC10 PC11 PC12
Olgme ve
Kontrol 5 5 5 5 5 5 5 4 3 3 3 3
Sistemleri




