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Dersin Giin ve Saati

Boliim web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri

iletisim Bilgileri

Ogretim Yontemi ve Derse Hazirhk

Yiiz yiize. Konu anlatim, Soru-yanit, omek ¢oziimler, derse hazirlik asamasinda, Ogrenciler ders
kaynaklarindan her haftanin konusunu 6nceden inceleyerek uzaktan ve/veya yiiz yiize dersi takip edecekler

Dersin amaci

Robotik dersinin amaci, kismen bilinen ve kismen bilinmeyen uzaysal ortamlarda yon belirleme
yontemlerinin 6gretilmesidir. Bu dersin kapsaminda asagidaki konulara onem verilecektir; sensorler ve
sensor verisi isleme sistemleri, engel algilama ve basit yol bulma algoritmalari, harita belirleme ve otonom
robotlar i¢in mekanik kontrol sistem mimarileri.

Dersin Ogrenme Ciktilari

Bu dersin sonunda égrenci;

1. Ogrenciler sensorler aracihiiyla arayiize gelen bilgi akisim test ederler.
2. Ogrenciler sensorleri kullanarak gomiilii sistemler dizayn ederler.

3. Ogrenciler robot mekanizmalarinin kontroliinii dgrenirler.

4. Robot sistem semasinin nasil dizayn edilecegini 6grenirler.

5. Ogrenciler robot yol planlama algoritmalarini dgrenirler.

6. Ogrenciler robotigin uyum iginde calisti1 platform ve araglar1 dgrenirler.

Haftahk Konular

1. Hafta Robotik sistemler (Yiizyiize)

2. Hafta Robotik sistemlerin yapisi (Yiizyiize)
3. Hafta Koordinat transmisyonu (Yiizyiize)
4. Hafta Linklerin koordinati (Yiizyiize)

5. Hafta Kol esiktikleri (Yiizyiize)

6. Hafta ileri kinematik (Yiizyiize)

7. Hafta Jacobien manipulatorleri (Yiizyiize)
8. Hafta Manipiilator dinamikleri (Yiizyiize)
9. Hafta Euler dinamik modelleri (Yiizyiize)
10. Hafta Euler dinamik modelleri (Yiizyiize)
11. Hafta Mekanik tasarim (Yiizyiize)

12. Hafta Mekanik tasarim (Yiizyiize)

13. Hafta: Gergek uygulamalar (Yiizyiize)

14. Hafta Gergek uygulamalar (Yiizyiize)

Ol¢me-Degerlendirme

Bu ders kapsaminda 1 (bir) Ara Sinav, 1 (bir) Final Sinav yapilacaktir. Her bir degerlendirme kriterinin
basar1 puanina etkisi yiizdelik olarak asagida verilmistir. Ara Smav : 40 % Yarty1l Sonu Smavi: 60 % Ara
Sinav Tarih ve Saati: Birim tarafindan ilan edilecek tarih ve saatlerde. Sinavlar yiizyiize yapilacaktir

1. NikuS. B,(2001), Intorduction to Robotics: Analysis, System, Applications, PrenticeHall 2001
2. WarrenJ. Ardunio D. (2010), Robotics, A Press 1st Edition.
Kaynaklar
PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1_[ PC2 PC3 PC4 PC5 PC6 PC7 PCS PC9 PC10 [ PC11_ | PCI12
0OCl1 5 5 5 5 5 5 5 4 5 4 3 3
[Ye5) 5 5 5 5 5 4 5 5 4 5 3 3
0C3 5 5 5 4 5 5 4 4 5 4 3 3
[Ye! 5 5 5 5 5 5 5 4 5 4 3 3
0Cs 5 5 5 5 5 5 4 5 4 3 3
OC: Ogrenme Ciktilar1 PC: Program Ciktilari
Katk 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Diizeyi
Ders PC1 PC2 PC3 PC4 PCS PC6 PC7 PC8 PCY PC10 PC11 PC12
Tarimda
robotik sistem 5 5 5 5 5 5 5 4 5 4 3 3
uygulamalari




